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  מכון טכנולוגי לישראל–טכניון  מעגלים אלקטרונים לינארים
 פקולטה להנדסת חשמל 

 
 פתרון מעגלים חשמליים -  1' תרגיל מס
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חשב את ערך ,  הוא אות סינוס בתדר בודדבהנחה שאות הכניסה .2

)(פונקציית התמסורת  �jA30:  עבור, ,10
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  מכון טכנולוגי לישראל–טכניון  מעגלים אלקטרונים לינארים

 פקולטה להנדסת חשמל 
 
 

  פונקצית תמסורת-  1' תה מסדף עזר לתרגיל כי
 
 

 .ננסה להבין מה משמעות של אמפליטודה וזווית של פונקצית תמסורת כל שהיא
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 :סיכום
 
 �oאות סינוסואידלי בעל תדירות זוויתית רואים כי אות המוצא הוא  .1

 . אשר זהה לזו של אות הכניסה
מערכת שבה אות המוצא . זאת תכונה בסיסית מאד חשובה של מערכת ליניארית

 ! איננה מערכת ליניארית,הוא בעל תדירות שונה מאות הכניסה
 

)א גדולה פי אמפליטודת אות המוצ .2 )oH  . מזו של הכניסה �
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 נותנת אינדיקציה �oלכן ערך האמפליטודה של פונקצית התמסורת בתדירות 
כאשר אות הכניסה הוא , לפי כמה גדולה אמפליטודת אות המוצא יחסית לכניסה

 .�oבתדירות של 
 

)  -זת אות המוצא גדולה בפא .3 )oH  . מזו של הכניסה ��
 נותנת אינדיקציה לכמה �oלכן ערך הפאזה של פונקצית התמסורת בתדירות 

כאשר אות הכניסה הוא בתדירות של , גדולה פאזת אות המוצא יחסית לכניסה

o�. 
 

חשבו כיצד ניתן . רנו על כך שאות הוא סינוסואידלי בתדירות מסוימתדיב .4
  .לנתח את המערכת עבור אות כללי כל שהוא
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